四博智联DT-6 TTL-WIFI模块在控制机器人底盘上的应用
应用场景

Turtle Bot 2使用的底盘Kobuki可以用ARM开发板来控制，ARM开发板的串口会输出一些机器人状态相关的信息，同时通过ARM开发板的串口可以发送一些控制Kobuki底盘运动的指令。因测试方便的需要，需将ARM开发板串口信息以无线方式传输到PC端，同时在PC端也能向ARM开发板串口发送控制指令。
连接方式1——使用1个dt-06模块

ARM开发板端连接到dt-06 TTL-WIFI模块。PC端用无线网卡连接到作为热点的wifi模块。

若PC端使用Win10系统，则参见《四博智联DT-6_TTL-WiFi+透传产品使用手册.pdf》里5.1节的例子，先连接到wifi模块发出的热点Doit_WiFi_xxxxxx，然后打开PC浏览器输入192.168.4.1，将wifi模块配置成AP模式(默认就是，啥都不用改)，然后选择MODULE->Networks菜单，将第一项Socket Type修改为“TCP Server”，第二项TCP Server Local Port保持默认的9000，此页其他参数不用修改。然后选择MODULE->Serial，将串口各项参数跟ARM板串口的参数保持一致即可。
然后在PC端打开TCPUDPDbg(网络调试工具，下载链接：

http://bbs.doit.am/forum.php?mod=attachment&aid=OTJ8OTg3ZjM2NzF8MTQ4MzYyODc2M3wwfDE3NA%3D%3D)，参考5.1节里的步骤2，创建一个TCP Client连接，连接到wifi模块，即连接到“192.168.4.1”，端口为9000，然后点击确定，然后点击“192.168.4.1:9000”标签页上的连接按钮(选上自动连接选项)，这样就连接到ARM端的串口了。ARM端串口输出的信息显示在下方的接收区，要发送的命令可在上方的发送窗口输入，注意，ARM端串口在输入命令时需要按回车键，而这个发送窗口按Enter键没反应，用Ctrl+Enter即可。


若PC端用的是Linux系统，如Ubuntu14.04，则可以在github上下载一个类似serialbridge的工具(https://github.com/samueltardieu/serialbridge )将TCP映射为虚拟COM口的工具，但是这个serialbridge要自己编译成exe，我不熟悉，不弄它了。
连接方式2——使用2个dt-06模块
ARM开发板端连接到dt-06 TTL-WIFI模块A。PC端用也用一个USB-UART转接板连接到dt-06 TTL-WIFI模块B。A作为云端发射模块，B作为连接云端的客户端。

用PC连接到A发出的热点，假设为Doit_WiFi_A，用浏览器输入192.168.4.1。A设置为默认的AP模式。然后选择MODULE->WiFi菜单，开启DHCP，此页其他参数不用修改。然后选择MODULE->Networks菜单，将第一项Socket Type修改为“TCP Server”，第二项TCP Server Local Port保持默认的9000，此页其他参数不用修改。然后选择MODULE->Serial，将串口各项参数跟ARM板串口的参数保持一致即可。
再用PC连接到B发出的热点，假设为Doit_WiFi_B，用浏览器输入192.168.4.1。B设置为AP+STA模式，即选择MODULE->WiFi菜单，将Soft AP Settings/Station Settings 都开启。然后将Soft AP Settings栏目下的SoftAP IP/SoftAP gateway设置为192.168.3.1（192.168.5.1 也可以，只要不是192.168.4.1 就行，下次登录模块B的设置界面时就得输入192.168.3.1）。然后将Station Settings下的SSID name设置为Doit_WiFi_B，如有密码则设置Doit_WiFi_B的连接密码。然后进入MODULE-> Networks菜单，将第一项Socket Type修改为“TCP Client”，第二项TCP Server Local Port保持默认的9000，TCP Client项表示作为Client客户端连接到云端时云端的IP地址和端口，因此设置为A模块的IP地址192.168.4.1和端口9000，此页其他参数不用修改。然后选择MODULE->Serial，将串口各项参数跟A模块串口参数保持一致即可。
上述将模块B的Soft AP Settings栏目下的SoftAP IP/SoftAP gateway设置为192.168.3.1而不是192.168.4.1的理由是，后续我们将B模块设置成了TCP Client，并将云端的IP地址设置成了192.168.4.1，这两者冲突了，导致本地闭路循环了、无法跟云端通信。
